Kontpoanep TCS 251

Janaplii  KoHTpouiep  oOmamaer  (yHKIIMOHATBHOCTBHIO
perymisTopa ¢ MUKpPOIPOILIECCOPOM M YIIPABIIEHUS MOIIHOCTHIO
AIEKTPOMArHUTHON MOPOITKOBOW My(Thl. OCHAILIIEHHBINA TPEeMs
KHOTMKaMU (711 KaJuOpOBKM M TPOTPAMMHUPOBAHHS) U
mucruieeM Ha 3 uudpel. KoHTpomtep Obln paspaboraH ist
yctaHoBkn Ha DIN peliky B 3JIEKTpUYECKOM IMaHEIH
yIpaBJICHUSI.

i3 54 58 7T 8 BWNI

i3l dasaTasnmnn

KoMnakTHOCTh, JIETKOCTP B MOHTaXE U HCIIOJb30BAaHUH
nenaroT TCS 251 oco6eHHO THOKUM UHCTPYMEHTOM.

Hudpossie Bxoabl Ha 24B MO3BONSIOT CBSI3aTh €r0 CaMbIM
MPOCTBIM ~ CIOCOOOM ¢ O0OpYAOBAaHHEM  YIPABIISIONIUM
norukoi mamuHel (PLC).

KonTpomnep HaXxoauT NMpUMEHEHHE B MalllMHAX HCIOIB3YIOIIUX
MJIABAIONINE BaJbl U DJIEKTPOMATHUTHBIE MOPOIIKOBBIE MY(THI, HO
TaK)K€ MOJKET HCIOJIb30BAaThCA C IMHEBMAaTHYECKUMH My(dTamu,
JBUTATEISIMM HAa HAMOTKE M Pa3MOTKE C JaTYMKaMU Harpys3ku
(TEeH30/1aTYUKAMH) C YCUIIUTEIIEM.

Torque control with DANCER ROLL - Mode 00

CucreMa H3roTaBiIuBacTCs B TPEX 3aBOACKUX KOH(I)I/IpraI_[I/IHXI
MOaeJb 00 - KOHTPOJIb MOMCHTA C IJIaBarOIUM BaJIOM;

Mozesb 01 - KOHTPOJIb CKOPOCTH C TIABAIOIINM BaJIOM;

MOJeJb 02 - KOHTpPOJIb MOMCHTa C YCUJICHHBIM JAaTUUKOM
Harpy3ku
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TEXHUYECKUE MapaMeTPhI:
IIutanue 18B124B
MomHocTh C sneKTpOMarHuTHOM nopoIkoBoit Mmy¢droit: SOBT Makc.

C maeBmarngeckoit mydroit CX nim asuratenem: 6 Bt makc.

Perynupyemslii aHAJI0TOBbIH BbIX0/

0+10B | -5++5B | 4:-20MA Bb160pOYHO Yepe3 KIaBUaTypy

AHAJIOTOBBIH BbBIX0/

0+10B

Boixon PWM

24B | 1.8A maxc.

AHAaJI0roBbIii BX0/

0+-5B 1 0+10B | 0+20MA BBIOOPOYHO Uepe3 KIaBHATYPY

Iudposoii Bxog

24B

PaGouas TemnepaTtypa

0+50 °C

Bec

180 rp.

Onuun

Ucrounuk muranns 90+-264B | 24Vce 2,5A




